
DPM-2   Piano inclinato e funi 

DPM-3   Carrucole 

Dinamica   Punto Materiale 
 

Forze ed Equazione di moto 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

Sol. 𝛼0 =   𝑎𝑟𝑐𝑡𝑔 (𝜇𝑠) ; 𝑎 = 𝑔(𝑠𝑖𝑛2𝛼0 − 𝜇𝑑𝑐𝑜𝑠2𝛼0) ; 𝑡 =  √
2ℎ

𝑎 𝑠𝑖𝑛2𝛼0
 

 

 

 

 

 

 

 Sol. 𝑇 =  
1

2
𝜇𝑑  𝑚𝑔 𝑐𝑜𝑠𝛼  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Sol.: 𝑎 =  
𝑚2−𝑚1

𝑚2+𝑚1
  ;  𝑇 = 𝑔 

4 𝑚2 𝑚1

𝑚2+𝑚1
  ; 𝑇0 = 2𝑇 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Sol.: 𝑎 =  𝑔 
[𝑚2−𝑚1(𝜇𝑑𝑐𝑜𝑠𝛼+𝑠𝑖𝑛𝛼)]

𝑚2+𝑚1
  .  

DPM-4   Carrucole e Piano 

Inclinato 

DPM-1    Piano inclinato 



 

 

 

 

Sol.: 𝑇 =  2𝜋√
𝑚

𝑘
   

  

 

 

 

 

Sol.: a)  𝑇 =  2𝜋√
𝑚 (𝑘1+𝑘2)

𝑘1𝑘2
  ; b) 𝑇 =  2𝜋√

𝑚

𝑘1+𝑘2
  

 

DPM-6    Molle 

DPM-5    Molle 

 


